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DREHGEBER - Mit seinem Kit-Encoder wendet sich
Posital direkt an die Motorhersteller. Produktmanager
Dimitri Pritzkau erlautert den Nutzen fiir den Anwender
und wie die Entwickler das alles umsetzen konnten.

Das Gesprdch fiihrte Michael Kleine

Herr Pritzkau, was ist das Besondere
am neuen Kit-Encoder von Posital?
Wir betrachten unser neues Produkt als
echte Innovation. So etwas gab es bisher
noch nicht und hat auch noch kein Dreh-
geber-Hersteller versucht. Die Geschichte
des Kit-Encoders hat vor ein paar Jahren
begonnen, denn wir beobachten den Markt
und sehen, dass Anbaudrehgeber immer
mehr von Servomotoren abgeldst werden.
In der Vergangenheit baute ein Konstruk-
teur eine grofle Maschine und bendtigte
dazu einen groflen Motor, der mehrere
Achsen betreibt und alles Mogliche bewegt
und durch Getriebe und Anbauten verbun-
den ist. Um jede Achse zu messen, ist ein
Messgeriit an jeder Achse erforderlich.
Aber die Motoren werden kleiner und leis-
tungsfihiger, und der Trend geht dahin,
kleinere Motoren dezentral zu verwenden.
Anbaudrehgeber werden also obsolet. Kons-
trukteure kaufen statt einem groflen Motor
und fiinf Drehgebern fiinf mit integrierten
Drehgebern. Die integrierte Elektronik gibt
aber keine zusitzlichen funktionalen Infor-
mationen iiber Positionen. Darum wurden
Anbaudrehgeber bislang immer so ange-
passt, dass sie sich in den Motor designen
lassen oder Elektronik und Mechanik wur-
den so abgeiindert, dass alles in den Motor
gepasst hat.

Und worin besteht ihr Ansatz?

Wir sind einen Schritt weiter gegangen und
entwickeln die Magnettechnologie, die wir
schon seit zehn Jahren im Haus haben, wei-
ter — auf ein deutlich hoheres Niveau. Ziel
war, Genauigkeit, Grofle und Kompaktheit
in den Motor einzudesignen.

Daraus ist der Kit-Encoder entstanden. Im
Prinzip ist das ein ganz einfaches Produkt,
was man einem Kunden sehr einfach erkli-
ren kann und was der Kunde sehr einfach

integrieren kann. Unser Zielmarkt ist dar-
um jetzt der Motorhersteller und nicht
mehr primir der Konstrukteur, weil dieser
nur den Motor braucht und alles aus einer
Hand bekommen mdochte.

Darum reden wir beim Kit-Encoder nicht
mehr tiber 100.000 Kunden, sondern nur
noch iiber 30 - grofle Global Player, Moto-
renhersteller und die Automobilindustrie.
Aber der Kunde, der den Motor kauft, der
hat natiirlich was davon, wenn er dieses
Produkt nutzt. Weil dieses Produkt gibt
ihm auch viel mehr Features. Das ist ei-
gentlich die Idee, dass der Motorhersteller
das Produkt einsetzt und dann die Features
an den Kunden weiterreicht.

Wie ist der Kit-Encoder aufgebaut?
Wir wollen ein einfaches und sehr kompak-
tes System anbieten. Dazu ist ein Magnet auf
der Motorwelle aufgeschraubt. In der Mitte
sitzt der Chip mit der Auswerteelektronik,
den wir selbststindig analog auslesen kon-
nen. Die komplette Winkelberechnung lduft
iiber den Controller. Das bedeutet sehr viel
Kontrolle fiir den Anwender.

Die Ubertragung der Daten erfolgt iiber ei-
nen kleinen Stecker. Als eingebautes System
muss der Kit-Encoder nicht besonders aufa-
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»Wir wollen ein ein-
faches und sehr
kompaktes System

anbieten.«

Dimitri Pritzkau,
Produktmanager Posital

bwendig geschiitzt werden; alles ist in den
Motor integriert. Die magnetische Abschir-
mung haben wir konstruktionstechnisch
einfach integriert. Auf diese Weise entsteht
ein sehr raffiniertes System, mit dem wir
die Wicklungen abschirmen und die Mag-
netfelder fernhalten, ohne dass Genauigkeit
verloren geht. Das entstehende Magnetfeld
stort unsere Messelektronik wberhaupt
nicht. Das wire namlich fatal.

Also scheint auch die Installation
einfach vonstattenzugehen?

Das Prozedere fiir den Motorhersteller ist
denkbar einfach, besonders wenn er viel Me-
chanik verwendet und keinen Reinraum hat.
Speziell ausgebildete Mitarbeiter sind nicht
erforderlich. Jeder, der mit Motoren arbei-
tet, kann den Kit-Encoder installieren — oh-
ne Schulung am Drehgeber. Der Motor wird

einfach auf die Welle aufgeschraubt und
sitzt fest. Der Motorhersteller kann den Mo-
tor anschalten und er funktioniert.

Das Gerit ist bereits im Werk von Posital
vorkalibriert. Der Kunde kann den Motor
also direkt benutzen, ist aber auch in der
Lage, den Sensor nachzukalibrieren, um
seine speziellen Toleranzen zu berticksich-
tigen und ein bisschen mehr Leistung raus-
zukitzeln. Daftir benotigt er keine Extra-
mechanik und -elektronik. Er schliefit den
Kit-Encoder an, schaltet den Motor ein und
bringt ihn auf die erforderliche Drehzahl.
Beim Ausschalten dreht sich die Motor-
welle noch ein Stiick weiter, einfach nur
durch die Fliehkraft. Das erméglicht eine
konstante Drehzahl, auf deren Basis das
Gerit innerhalb von zehn Sekunden kali-
briert ist. Also einfach zusammenbauen,
aufstellen, Knopf driicken - fertig.

Das Innenleben der montagefreundlichen
Kit-Encoder - alles ganz einfach aufgebaut.

Lasst sich der Encoder auf Wunsch
auch noch kleiner bauen?

Wir haben uns in der Entwicklung auf die
typischen Groflen von Servomotoren ein-
gestellt. Das kleinste Gerit, das wir bisher
realisiert haben, misst nur 36 Millimeter.
Dieser Kit-Encoder passt also praktischer-
weise sehr gut in einen Standard-40-Milli-
meter-Motor. Dazu haben wir uns an den
gingigen Normen orientiert. Wir wollten ei-
ne Baugrofle schaffen, die auch grofie Volu-
mina ermoéglicht und an die existierenden
Modelle passt. Kleinere Baugroflen sind
moglich, aufgrund der fortschreitenden Mi-
niaturisierung und immer kleineren Foot-
prints der Anlagen ist das auch notwendig.
Unsere Entwickler sind hierzu auch schon
dabei, Uberlegungen anzustellen.

Es scheint, als hatte sich Posital hier

einen Vorsprung erarbeiten kdnnen.

Derzeit ist ein Multiturn-Drehgeber in die-
ser kleinen Baugrofle in der Tat nur bei uns
zu bekommen: Das ist wirklich einzigartig.
Die Motorhersteller verfiigen tiber eine Mul-
titurn-Funktionalitit, die nicht nur auf ei-
nen Singleturn-Drehgeber aufgesetzt wird.
Durch unseren Kit-Encoder bekommt der
Konstrukteur einzelne kleinere Motoren, die
er dann effektiv tiberall in der Maschine ver-
bauen kann. Das ist die Idee dahinter. Ein
Resolver ist nicht mehr nétig, so ist unser
Referenzmotor noch einmal etwa fiinf Milli-
meter kiirzer geworden. mk 1
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